
相机标定

一、设置流程

1、设置节距和九

点标定

2、设置标定时的

旋转角度

3、双击模板可以

去框选标定时的

模板

标定完成后去点击计算以及

计算旋转中心



手动九点标定步骤：

1、点击设置 dxdy、点对类型选择 3*3 九点校准，节距根据视野的大小设定，点击设置 dr
根据现场的实际情况设置旋转角度。

2、点击检测 xy 运动加旋转，双击模板然后去框选模板，框选模板后让平台或者模组按照九

点的点位去移动，先平台移动到位置点 0，然后点击位置点 0 然后点击模板拾取，鼠标左键

标定结果右键可以去选择卡

尺标定、像元标定，卡尺标

定就是在图像上去选取两个

点，然后输入两点间的实际

的距离。

双击去填写机器坐标



去点击图像框选的模板，如果是我们控平台的话是不用去输入机器的坐标，如果是 plc 控平

台需要去问一下机器的坐标然后我们去填写。每移动一个点去记录这个点，一直到第九个点，

重复以上步骤。

3、最后让平台移动到原点让平台旋转角度，然后再去点击旋转点 0，点击模板拾取鼠标左

键点击框选的模板，然后点击旋转点 1，再让平台去旋转一个角度，重复上述动作，然后点

击计算标定数据，点击确认。


